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Makine Ofrenmegsi
Metrikler, mesafe olgiileri, crmiflandirma élgitleri
Orijinal not: Ders-2.pdf

UYARL Bu belge, el yazisi ders notlarindan Clavde (Anthropic) yardimiyla dijitale aktarilmistir.
Yardimcl kaynak olarak hazirlanmistir; hata veya eksik igerebilir. Litfen orijinal notlari ve ders
kaynaklarini esas alin.

NOTICE This document was transcribed from handwritten lecture notes with the help of
Claude (Anthropic). It is meant as a supplementary resource and may contain errors or
omissions. Always check against the original notes and official course material.

Independent component analycis

b 1

A

31O

orijinal gizim, s. 1
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Mecafe olgimii ve metrikler:

Distance measure and metrics
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Makine 0"9”ren megr Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

Metrit:

M Negatif olmama: d(x) = 0'

@ d(xy)=0=x=y

® dlxy) =d(y,x) simetri zelligi
@ d(x,2) = d(x,y)+d(y,2)

arg maxy f(x), f(x) max yapan

i
X1
. X2 5 2
% = dlxy) = \/0a—yn)? + (2 —ya)2 + -
_XN_

Divergence: (Bu metrik dedil ama o da mesafe Slger) birisi digerine daha vzak mi onu 6lglyor.
Tom metrik 6zelliklerini saglamazlar

norm:
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orijinal gizim, s. 2

N
1%l = X Ixil
i=1

€-norm: Manhattan norm
5-norm: Oklid
Loo-norm: ||x]|co = max; |x;l

IClaude notu: muhtemelen d(x, y) 2 0 olmal.
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Makine O"Q"Venmeg'i Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

VAN

orijinal gizim, s. 2

lp-norma gdre birim gcemberler

orijinal gizim, s. 3

— Loss functionlarda normlar kullaniliyor

locxllp = Lo Il

Okuma aliskanligini sehirlere gére
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orijinal gizim, s. 3
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Makine 0"9“renme§'i Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

X1

= X2
Xizmir =

_XT 4—

n Rn oo

Hin

orijinal gizim, s. 3

burada sikintr ne
mesela nifusa bolebiliriz

||;i2mir T ;ankara|’2 i ||)?i2mir - )?antepHZ

orijinal ¢izim, s. 3

o o [Xizmir |l [1X [ cos «
Kizmir * Rankara = —— " I Ha'nﬁaﬁa

Ama ben olasilik dagilimi Uzerinden gitmek istiyorum

K(-Divergence:

P(x)
Q(x)

Dec(PIQ) = ) P(x) - log

xeX

bir kez izmir ankara
bir kez izmir antep

Ama bu metrik degil

cOnkl
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Makine dg”ren megr Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

1) negatif olabilir
2) simetrik degil  d(x,y) # d(y,x) her zaman

Metrige gevirelim

XGZXP( ) |loa 503
DJS(pI Q) = Q(X)
+ XGZX P(x) |log %
Jenson-Shannon div
M(x) = P(x) + Q(x)

2
Tk (PIIM) + SD (@ M)

WA

orijinal gizim, s. 4

Entropi:
H(x) = — Z P(x) log P(x)

xeX
P(0) - log P(0) + P(1) log P(1)

H1=—(%[og%+%log%>
Ho(x)=0+0=0

Ne kadar gok kaos varsa entropi o kadar yikselir.

P(0) =p P(1)=1-p p = 0,5 max olur H(x)

Continvog igin:
+00

H(x) = —J p(x) log p(x) dx

—00
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Makine O"Q"Venmeg'i Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

Cross-Entropy:

H(P, Q) = — ) P(x)log Q(x)

xeX

T P ile Quun birbirine vzaklig
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orijinal ¢gizim, s. S
N (o) & X e
—_— R

orijinal gizim, s. S

dulxy) = | (x—y)T ) (x-y)
~—
kovaryans matrisinin tersi

orijinal ¢gizim, s. 5

s 1 1012 0
o 104
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Makine ég”renmes'i Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

Bir haber baskasina benziyor mu
Igdir'da trafik kazasindan 10 kisi 3ldU

{ Tokenization

‘ 1gdir trafik kaza 10 kisi 6lmek

‘35 fb 31 gemek‘

19dir avokada getirmek

Kiime Metrikleri
Hamming Distance  BUtUn veriler tek (set())

dy(A,8) = 1ANB
Jaccard distance:
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orijinal gizim, s. 6

Dogruluk (Ace)

&L
vt = 0, t=1TN
TP

o) - =
recision P+ Fp

-

TP + EN
Prec x Recell
Prec + Recell

Recell =

F-1 score = 2 X

Clavde ile dijitallestirildi - hata igerebilir / Digitised with Claude - may contain errors ?/ 12



Makine Ofrenmesi

Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

X _x X & o 1 B T B
7 A A o ~T1 1 ] 1
orijinal gizim, s. 2
orijinal gizim, s. 2
P
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0’ esik deder yaparsam

Clavde ile dijitallestirildi -

hata igerebilir / Digitised with Clavde + may contain errors
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Makine 0“37’8‘1»18(/‘ Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

orijinal gizim, s. 7

S
TPR = =1 FPR= =1
0+4 S+0
X .rIr > (V4 X 3 X
7 l‘l‘-‘r‘ ) L A3 LA)
n i)

orijinal gizim, s. 7

orijinal gizim, s. 7

Soru
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Makine O"g“kenmeg'/‘ Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

5 |° +PR =0

0 FPR.o

orijinal gizim, s. 8

0 ! Do

|

orijinal ¢gizim, s. 8

1> 1 =
1

orijinal ¢izim, s. 8
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Makine 0'§kenme§/‘ Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

2 2 2 2
TPR = = - FPR = = —
2+1 3 2+3 5
Confusion matrix
Qa b C 4
a
Y
C
orijinal gizim, s. 9
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orijinal ¢gizim, s. 9
6 - &
f(x)=r

N
1 2
Iy -

=1 tahminler
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Makine 0'§kenme§/‘ Metrikler, mesafe dlgileri, crmiflandirma dlgitleri

W

orijinal gizim, s. 9

ax + b = f(x)
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